
【岡山大学】AIを用いた果物・野菜収穫用空間センサーの開発に
成功
－照度等の周辺環境の変化に影響されずに位置・寸法計測が可能
に－

＜発表のポイント＞
・農業用ロボットには、屋外の光環境が変化しても計測結果が変化しない計測特性が求められま
す。
・一方、屋外用ロボットは、空間計測（対象物の位置・寸法をリモート計測すること）時の周囲
環境（晴雨、雲の移動、風による木漏れ日など）の変化や、太陽の日周運動による角度変化、季
節による太陽高度の変化などの時変光環境外乱の影響を大きく受けるため、屋外空間計測の高精
度化は困難な課題でした。
・複眼カメラには、左右カメラ画像情報の比較に基づく画像処理時に時変光環境外乱の影響を受
ない、という特徴があります。これは、撮影時の光環境状況が左右カメラの画像に同時にかつ同
等に反映されるためです。この複眼の特徴を利用することで、時変光環境外乱に影響されない画
像処理が可能となり、屋外の照度変化に影響されない空間計測が可能になります。
・今回、計測対象物の写真を事前に登録しておくことで、登録写真の変更のみでどんな対象物で
も位置と寸法の計測が可能な計測システムを構築しました。
・また、任意対象物の位置・寸法計測装置を小型化することで、移動ロボットのハンド部への取
り付けが可能（ハンドアイシステムと呼ばれる）となり、ロボットの動きによってカメラ視点を
対象物（野菜・果物など）の近くに移動させて計測できることから、高精度な空間計測ができ、
作物を正確に把持・収穫する農業用ロボットの開発が可能になりました。

◆概 要
国立大学法人岡山大学（本部：岡山市北区、学長：那須保友）の岡山大学発ベンチャーの株式会
社ビジュアルサーボ（岡山大学の見浪護特命教授（研究）が起業）は、ステレオビジョンを用い
た空間計測について研究を続け、任意対象物の3次元位置姿勢を計測するコンピュータビジョン構
築に成功し、泳ぐ魚の寸法計測などを行ってきました。

この画像計測方法は、左右複眼カメラに同じ対象物が写っていれば、その位置・姿勢・寸法の計
測が可能であるという特徴があり、そのアイデアは、ビジュアルサーボ所有の特許6784991、6760
656で権利化されています。今回、AI手法を用いた画像処理方法により、野菜や果物などの任意不
定形対象物でも、位置・寸法の計測が可能となりました。
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農業用ロボットは、屋外の光環境が変化しても計測結果が変化しない計測特性が求められます。
性能を確認するために野菜、果物、日用品を16種用意し、寸法を実測すると共に、屋外の日向（
照度約52,000ルクス）および日陰（1,530ルクス）の光環境で対象物の寸法と3次元位置を計測し
、日向と日陰の照度差に影響されない位置・寸法の計測を実証しました。

上記の結果より、
（1）果物・野菜・日用品の寸法と3次元位置を屋外で非接触での空間計測が可能なこと
（2）寸法計測結果は、屋外の日向・日陰の照度環境に影響されないこと
（3）補正後の寸法平均誤差は1[mm]以下、標準偏差は3[mm]程度であること
が分かりました。

今後、果物・野菜収穫用ロボットの開発を、株式会社SEC（本社：岡山市南区内尾290、松田篤郎
代表取締役）と共同で進める予定です。収穫時に果物の熟度などの計測・寸法に基づく仕分け作
業なども可能な多機能ロボットの開発を進め、2023年度中に農場でのフィールドテストを開始す
る予定です。

本リリースは、2023年11月9日  に岡山大学からリリースされました。

◆詳しい研究内容について
AIを用いた果物・野菜収穫用空間センサーの開発に成功
―照度等の周辺環境の変化に影響されずに位置・寸法計測が可能に―
https://www.okayama-u.ac.jp/up_load_files/press_r5/press20231109-2.pdf

◆参 考
・株式会社ビジュアルサーボ
http://visual-servo.com/index.html
・岡山大学大学院環境生命自然科学研究科
https://www.elst.okayama-u.ac.jp/
・岡山大学イノベーション・マネジメント・コア（IMaC） ベンチャー支援フィールド
https://venture.okayama-u.ac.jp/
・岡山大学研究推進機構
https://www.orsd.okayama-u.ac.jp/
・岡大発ベンチャー（称号付与企業一覧）
https://venture.okayama-u.ac.jp/title_company_list/

◆参考情報
・【岡山大学】AI技術の応用により、泳ぐ錦鯉の寸法自動計測方法開発に成功！－強い感染力を
持つコイヘルペスウイルス（KHV）の感染防止にも効果－
https://prtimes.jp/main/html/rd/p/000001722.000072793.html
・【岡山大学】サケの稚魚の夜間自動計測実証実験に成功
－照明装置付き複眼水中カメラを用いて自動計測が可能に－
https://prtimes.jp/main/html/rd/p/000001385.000072793.html
・【岡山大学】サケ稚魚のリモート自動計測実証実験に成功－AIを用いた空間計測技術で泳ぐ魚
の自動計測が可能に－
https://prtimes.jp/main/html/rd/p/000001246.000072793.html
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・【岡山大学】AIを用いたステレオビジョン空間計測技術で泳ぐ魚の計測に成功
－水槽内を泳ぐメダカなどの非接触寸法計測が可能－
https://prtimes.jp/main/html/rd/p/000001036.000072793.html
・【岡山大学】任意対象物を発見追従しその位置姿勢を計測する空間認識装置を発売
－ステレオビジョンを用いた動物の空間認識知能をAIで実現－
https://prtimes.jp/main/html/rd/p/000000465.000072793.html
・【岡山大学】令和3年度岡山大学発ベンチャー称号授与式を挙行しました
https://prtimes.jp/main/html/rd/p/000000491.000072793.html

◆本件お問い合わせ先
岡山大学 学術研究院 環境生命自然科学学域（工） 特命教授 見浪 護
岡山大学発ベンチャー ビジュアルサーボ
E-mail：minami-m◎visual-servo.com
minami-m◎cc.okayama-u.ac.jp
※ ◎を@に置き換えて下さい
http://visual-servo.com/index.html

＜岡山大学のスタートアップ・ベンチャーに関するお問い合わせ先＞
岡山大学イノベーション・マネジメント・コア（IMaC） ベンチャー支援フィールド
〒700-8530 岡山県岡山市北区津島中1-1-1 岡山大学津島キャンパス 本部棟1階
TEL：
E-mail：start-up1◎adm.okayama-u.ac.jp
https://venture.okayama-u.ac.jp/

＜岡山大学の産学連携などに関するお問い合わせ先＞
岡山大学研究推進機構 産学官連携本部
〒700-8530 岡山県岡山市北区津島中1丁目1番1号 岡山大学津島キャンパス 本部棟1階
E-mail：sangaku◎okayama-u.ac.jp
※◎を@に置き換えて下さい。
TEL: 
https://www.orsd.okayama-u.ac.jp/

国立大学法人岡山大学は、国連の「持続可能な開発目標（SDGs）」を支援しています。また、政
府の第1回「ジャパンSDGsアワード」特別賞を受賞しています。地域中核・特色ある研究大学とし
て共育共創を進める岡山大学にご期待ください
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